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Trifaze Dalgic Kontrol Rolesi
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% 3x3 Hane 9mm Led Display # ERR (NO) Hata Kontagi

% 3 Faz Gerilim Gosterir % Faz Sirasi Kontrolii

4% 3 Faz Akimi Gosterir %% 2 yada 3 Elektrotlu Kullanim

## Yiksek ve Diisiik Akim Ayarlayabilme %% Kontak Cekip Birakma Sayisini Gosterir
%% Yiksek ve Diisiik Gerilim Ayarlayabilme %% Motor Calisma Zamanini Gosterir

%= Akim ve Gerilim Asimetri Ayarlayabilme # Elektrot Omriinii Uzatir

4 Ust Elektrot Bekleme Zamani Ayarlayabilme #¢ Sivi Hassasiyeti Ayarlayabilme

#¢ Elle, Yari Otomatik ve Otomatik Resetleyebilme
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2. Ekran ve Butonlarin Tanitimi:

—e Sivi Seviyesi Bildirimi

YUKARI
ORTA|"YKARY

Led Display Grubu —*® Butonlar

Hatalar ve Durum
Bildirimleri

Led Display Grubu:

Ust displayde L1 fazina ait akimi, L1-L2 faz faz arasi gerilimi gosterir. Meniide iken parametre
numarasini gosterir. Orta displayde L2 fazina ait akimi, L2-L3 faz faz arasi gerilimi gosterir.
Alt displayde L3 fazina ait akimi, L1-L3 faz faz arasi gerilimi gosterir. Meniide iken parametre
degerini gosterir. V/A butonuna basildiginda Ust displayde L1-L2, orta displayde L2-L3, alt
displayde L3-L1 fazlarindaki gerilimler gosterilir. Tekrar basildiginda akimlari gésterir.

Not: Hata durumlarinda hataya ait faz/fazlarin displayi yanip soner.

Hatalar ve Durum Bildirimleri:

V Ledi: Yiksek/disiik gerilim ve gerilim asimetri hatalarinda bu led yanar.
A Ledi: Yiiksek/diisiik akim ve akim asimetri hatalarinda bu led yanar.

&l Ledi: Faz sirasi ters ise bu led yanar.

Depo Ledi: Depo dolu ise bu led yanar.

OUT: Cihaz motora ¢ikis veriyorsa bu led yanar.

Sivi Seviyesi Bildirimi:

Kuyudaki sivi sadece taban elektrotuna temas ediyor ise “BOS” ledi yanar. Sivi taban ve alt
elektrotlarina temas ediyor ise “BOS” ve “ORTA” ledleri ikisi birden yanar. Sivi taban, alt ve (st
elektrotlarina temas ediyor ise “B0S”, “ORTA” ve "“DOLU" ledleri ¢l birden yanar.

Butonlar:

Menu Butonu: Meniiye ve parametrelere girmek, parametre degerini kaydetmek ve
meniden ¢cikmak icin kullanilir.

Yukari ve Reset Butonu: Menii icerisinde iken parametreler arasinda dolasmayi,
parametre icerisinde iken deder degistirmeyi saglar. Meni disinda iken Hata durumunda
cihazi elle resetlemeye imkan saglar.Cihaz ilk acilis zamanini sayarken bu

butona basilirsa, zamani beklenmeden direkt acilir.

Asagi ve V/A butonu: Menti icerisinde iken parametreler arasinda dolasmayi, parametre
* icerisinde iken deger degistirmeyi saglar. Normal ¢alisma sirasinda basildiginda ekranda
gerilim ve akim degerleri arasinda gecis yapar.
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3. Cihazin ilk Calistirilmasi:

Cihazin baglantilarini yapmadan énce mutlaka uyarilar bolimini okuyunuz. Cihazin
baglantilarini baglanti sekline uygun yapiniz. Daha sonra cihaza enerji veriniz. Motora uygun
(calisma akim ve gerilim araligi, sivi iletkenligi vb.) degerleri ilgili parametrelerden degistiriniz.
Gerekli degisiklikleri yaptiktan sonra mentiden cikabilirsiniz. Cihaz acilista sistemin durumunu
kontrol eder. Faz sirasi, gerilim degerleri, kuyu ve deponun durumuna bakar ardindan ilk acilis
zamani kadar sayar. Zaman dolduktan sonra ayarlanan degerlere, kuyu ve depo durumuna gére
cihaz hataya diser veya motora ¢ikis verir.

4. Meniide islem Yapmak:

Meniiye girmek icin Menu tusuna basin, paramaetreler arasinda dolasmak icin yukari ve asagi
tuslarini kullanin. Degerini degistirmek istediginiz parametreye ulastiktan sonra menu tusuna
basin. Parametre numarasi yanip sénmeye basladiktan sonra yukari ve asagi tuslarini kullanarak
degeri degistirin. Degisikligi yaptiktan sonra kaydetmek i¢in menu tusuna basin. Meniiden ¢ikmak
icin yukari asagi tusuna basarak P.27 (Out)'ye gelin ve ardindan menu tusuna basin.

Not: Menii icerisinde iken tuslara 60sn boyunca basilma ise cihaz meniiden otomatik cikacaktir.

5. Uyarilar:

-Cihazin baglantilarini baglanti sekline uygun yapin.

-Pompanin govdesini toprak hattina baglayiniz.

-Sivinin yanici ve patlayici olmamasina dikkat ediniz.

-Iki elektrot kullanimlarda alt ve iist elektrodu kisa devre edip taban elektrodu ile kullanin.
-Cihazin takildigi yerde 1sinin -5°C altinda olmamasina dikkat edin.

-Cihazinizin 6n paneline glines isiginin direkt olarak gelmemesine dikkat ediniz.
-Cihazinizin (Depo) flator ve elektrot girislerine kesinlikle enerji vermeyiniz.

6. Cihazin Bakimi:

Cihazin enerjisini kapatin ve baglantilardan ayirin. Hafif nemli bir bez yardimi ile cihazin
govdesini temizleyin. Temizlik maddesi olarak cihaza zarar verebilecek iletken veya diger kimyasal
maddeleri kullanmayin. Cihazin temizligi bittikten sonra baglantilarini yapin ve cihaza enerji verip
calistigindan emin olun.

7. Hataya Girme ve Hatadan Cikma Durumlari:

Normal Galisma (Hata Yok): Cihaz enerjiliyken, gerilim normal degerlerde, faz sirasi dogru,
kuyu dolu ve depo bos ise motor calisir.

Yiiksek Akim (Hataya Girme): Herhangi bir fazdan cekilen akimin yliksek akim set degerinin
(P.1) tizerine cikmasi halinde, cihaz yiiksek akim gecikme degeri (P.2) kadar sayar ardindan
motoru durdurur. Hata boyunca hataya sebep olan faz/fazlara ait display grubu yanip sonecektir.
Set degerini artirarak yiiksek akim hataya girmesini engelleyebilirsiniz. Motorun calisabilecegi
maksimum akima kadar bu parametreyi artirin. Aksi halde motorunuz zarar gorebilir.
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Yiiksek Akim (Hatadan Cikma): Cihaz yiiksek akim hatasinda iken yiiksek akim reset zamani
(P.3) parametresi acik (say degeri var) ise, cihaz bu deger kadar zamani sayar ve zaman
dolduktan sonra motoru otomatik olarak calistirir. Cihaz otomatik resetlemeyi yiiksek akim reset
sayisi (P.4) kadar resetlemeye devam edecektir. Reset sayisi dolduktan sonra cihazin elle
resetlenmesi gereklidir. P.4 de deger “"Off” ise otomatik resetlemeyi siirekli yapar.

Diisiik Akim (Hataya Girme): Herhangi bir fazdan ¢ekilen akimin diisiik akim set degerinin (P.5)
altina inmesi halinde, cihaz distik akim gecikme degeri (P.6) kadar sayar ardindan motoru
durdurur. Hata boyunca hataya sebep olan faz ya da fazlara ait display grubu yanip sonecektir.
Set degerini azaltarak diisiik akim hataya girmesini engelleyebilirsiniz. Motorun calisabilecegi
minimum akima kadar bu parametreyi azaltin. Aksi halde motorunuz zarar gorebilir.

Diisiik Akim (Hatadan Cikma): Cihaz yiiksek akim hatasinda iken diisiik akim reset zamani (P.7)
parametresi acik (sayi degeri var) ise, cihaz bu deger kadar zamani sayar ve zaman dolduktan
sonra motoru otomatik olarak calistirir. Cihaz otomatik resetlemeyi diisiik akim reset sayisi (P.8)
kadar resetlemeye devam edecektir. Reset sayisi dolduktan sonra cihazin elle resetlenmesi
gereklidir. P.8'de deger "Off” ise otomatik resetlemeyi stirekli yapar.

Akim Asimetri (Hataya Girme): Cihaza bagli bulunan fazlardan cekilen akimlar arasindaki farkin
ylizdesi akim asimetri set degerinin (P.9) tizerinde ise durumunda cihaz akim asimetri gecikme
(P.10) kadar sayar ardindan motoru durdurur. Hata boyunca hataya sebep olan fazlara
ait display grubu yanip sénecektir.

Akim Asimetri (Hatadan Cikma): Cihaz akim asimetri hatasinda iken akim asimetri reset zamani
(P.11) parametresi acik (sayi degeri var) ise, cihaz bu deger kadar sayar ve zaman dolduktan sonra
motoru otomatik olarak calistirir. Cihaz otomatik resetlemeyi akim asimetri reset sayisi (P.12)
kadar resetlemeye devam edecektir. Reset sayisi dolduktan sonra cihazin elle resetlenmesi
gereklidir. Pr.12'de deger “Off” ise otomatik resetlemeyi siirekli yapar.

Yiiksek Gerilim (Hataya Girme): Herhangi bir fazin yiiksek gerilim set degerinin (P.16) izerine
¢ikmasi halinde cihaz 3 sn. sayar ardindan motoru durdurur. Hata boyunca hataya sebep olan faz
ya da fazlara ait display grubu yanip sonecektir. Set degerini artirarak yiiksek gerilim hataya
girmesini engelleyebilirsiniz. Motorun calisabilecegi maksimum gerilime kadar bu parametreyi
artirin. Aksi halde motorunuz zarar gérebilir.

Yiiksek Gerilim (Hatadan Cikma): Gerilimler Yiiksek Gerilim Set degerinin yaklasik10V altina
indiginde cihaz 3 sn. sayar ardindan motoru otomatik olarak ¢alistirir. Bu parametrede reset sayisi
varsayilan olarak sinirsizdir.

Diisiik Gerilim (Hataya Girme): Herhangi bir fazin diisiik gerilim set degerinin (P.17) altina
inmesi halinde cihaz 3 sn. sayar ardindan motoru durdurur. Hata boyunca hataya sebep olan faz
ya da fazlara ait display grubu yanip sonecektir. Set degerini azaltarak diisiik gerilim hataya
girmesini engelleyebilirsiniz. Motorun calisabilecedi minimum gerilime kadar bu parametreyi
azaltin. Aksi halde motorunuz zarar gorebilir.
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Diisiik Gerilim (Hatadan Cikma): Gerilimler Dusiik Gerilim Set degerinin yaklasik 10V ustiine
¢iktiginda cihaz 3 sn. sayar ardindan motoru otomatik olarak calistirir. Bu parametrede reset sayisi
varsayilan olarak sinirsizdir.

Gerilim Asimetri (Hataya Girme): Cihaza bagli bulunan fazlar arasindaki farkin ytizdesi gerilim
asimetri set degerinin (P.18) izerinde ise cihaz 3 sn. sayar ardindan motoru durdurur. Hata
boyunca hataya sebep olan fazlara ait display grubu yanip sénecektir.

Gerilim Asimetri (Hatadan Cikma): Gerilimler arasindaki farkin yiizdesi gerilim asimetri set
degerinin (P.18) %3 altina indiginde cihaz 3 sn. sayar ve motoru otomatik olarak ¢alistirir. Bu
parametrede reset sayisi varsayilan olarak sinirsizdir.

8. Parametreler

P.1 Yiiksek Akim Set: Motorun maksimum calisma akimini (termik) belirler.
Ayar Araligi: 1 - 30A Fabrika Degeri: 15A

P.2 Yiiksek Akim Gecikme: Cihazin yliksek akim hatasina girdiginde motoru durdurmadan 6nce
bekleyecegi siireyi belirler.
Ayar Araligi: 0 - 30 sn. Fabrika Degeri: 5 sn.

P.3 Yiiksek Akim Reset Zamani: Cihazin yiiksek akim hatasina girdikten sonra motorun tekrar
kac dakika sonra calistirilacagini(reset) belirler.
Ayar Araligi: 0,1 - 99 dk. Fabrika Degeri: 1 dk.

P.4 Yiiksek Akim Reset Sayisi: Cihazin yiiksek akim hatasina girmesinden sonra kac kez
otomatik olarak yeniden calistirilacagini belirler.
Ayar Araligi: 1 - 20 kez Fabrika Degeri: Off (sinirsiz)

P.5 Diisiik Akim Set: Motorun minimum calisma akimini belirler.
Ayar Araligi: 0 - 30A Fabrika Degeri: 0 A

P.6 Diisiik Akim Gecikme: Cihazin diisiik akim hatasina girdiginde motoru durdurmadan énce
bekleyecegi siireyi belirler.
Ayar Araligi: 0 - 30 sn. Fabrika Degeri: 5 sn.

P.7 Diisiik Akim Reset Zamani: Cihazin diisiik akim hatasina girdikten sonra motorun tekrar kag
dakika sonra calistirilacagini belirler.
Ayar Araligi: 0,1 - 99 dk. Fabrika Degeri: 1 dk.




P.8 Diisiik Akim Reset Sayisi: Cihazin diisiik akim hatasina girmesinden sonra ka¢ kez otomatik
olarak yeniden calistirilacagini belirler.
Ayar Araligi: 1 - 20 kez Fabrika Degeri: Off (sinirsiz)

P.9 Akim Asimetri Set: Cihaza bagli bulunan fazlardan cekilen akimlar arasinda olusacak
maksimum farkin ytzdesini belirler.
Ayar Araligi: %10 - %100 Fabrika Degeri: %50

P.10 Akim Asimetri Gecikme: Cihazin akim asimetri hatasina girdiginde motoru durdurmadan
once bekleyecegi siireyi belirler.
Ayar Araligi: 0 - 30 sn. Fabrika Degeri: 5 sn.

P.11 Akim Asimetri Reset Zamani: Cihazin akim asimetri hatasina girdikten sonra motorun
tekrar kac dakika sonra calistirilacagini belirler.
Ayar Araligi: 0,1 - 99 dk. Fabrika Degeri: 1 dk.

P.12 Akim Asimetri Reset Sayisi: Cihazin akim asimetri hatasina girmesinden sonra motorun
kac kez otomatik olarak yeniden calistirilacagini belirler.
Ayar Araligi: 1 - 20 kez Fabrika Degeri: Off (sinirsiz)

P.13 Demeraj Carpani: Cihaza bagli motorun demerajda (kalkis) cekebilecedi maksimum
akimi belirler. (Demeraj akimi = P.13 Demeraj Carpani x P.1 Yiiksek Akim Set Degeri)
Motor demerajda iken demeraj zamani(P.14) bitene kadar bu degerin tzerinde akim cekmesi halinde
cihaz motoru beklemeksizin durdurur.
Ayar Araligi: 1.0 - 5.0 Fabrika Degeri: 2.0

P.14 Demeraj Zamani: Motorun ilk enerjilendiginden sonra normal akim seviyesine gelene
kadar gecen siireyi belirler.
Ayar Araligi: 0 - 30 sn. Fabrika Degeri: 5 sn.

P.15 Sigorta Koruma: Demerajdan sonra motorun cekebilecegdi anlik maksimum akimi belirler.
Sigorta akimi demeraj akimi ile ayni degerdir. Anlik akim bu degerin tizerine ciktiginda cihaz
motoru beklemeksizin durdurur. Parametre “off” olarak ayarlanirsa cihaz sigorta koruma akimini
kontrol etmez.

Ayar Araligi: On - Off Fabrika Degeri: On




P.16 Yiiksek Gerilim Set: Motorun maksimum calisma gerilimini belirler.
Ayar Araligi: 400 - 460V Fabrika Degeri: 430V

P.17 Diisiik Gerilim Set: Motorun minimum ¢alisma gerilimini belirler.
Ayar Araligi: 200 - 360V Fabrika Degeri: 300V

P.18 Gerilim Asimetri Set: Cihaza bagli bulunan fazlar arasinda olusacak maksimum farkin
ylzdesini belirler.
Ayar Araligi: %5 - %50 Fabrika Degeri: %20

iletkenligi disik sivilarda yiksek tutulmalidir.
Ayar Araligi: %1 - %100 Fabrika Degeri: %70

P.20 Elektrot Okuma Degeri: Sivi iletkenlik degerini gdsterir. Elektrot okuma degeri elektrot
set degerinden disiik ise elektrotlar siviya temas ediyor demektir. Yiiksek ise elektrotlar siviya
temas etmiyor demektir. Orta displayde gosterilen deger Ust elektrota ait, alt displayde gdsterilen
deger alt elektrota aittir.

P.21 Ust Elektrot Bekleme Zamani: Kuyu icersindeki sivi seviyesinin {st elektroda ulastiktan
sonra cihazin pompayi calistirma icin bekleyecedi zamanini belirler. Bu bekleme siiresi boyunca
cihaz tizerindeki Ust Elektrot ledi yanip soner.

Ayar Araligi: 0,1 - 99 dk. Fabrika Degeri: 1 dk.

P.22 ilk Acilis Bekleme Zamani: Motoru elektrik kesintisi sonrasinda olusan gerilim
dalgalanmalarindan korumak icin gecikme zamanini belirler.
Ayar Araligi: 1 - 999 sn. Fabrika Degeri: 5 sn.

P.23 Réle On/Off Sayisi: Cihaza bagli motorun kag kez agma/kapama yaptigini gosterir.

P.24 Réle On Zamani: Cihaza bagli motorun kag saat ¢alistigini gésterir.

P.25 Fabrika Degerlerine Don: Meniideki parametrelerde yapilan degisiklikleri fabrika cikis
degerlerine dondurir.

Ayar Araligi: On - Off Fabrika Degeri: Off

P.26 Versiyon: Cihaza ait versiyon bilgisini gosterir.

P.27 Out: Meniiden cikis yapar. 8-




9. Boyutlar:
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10. Teknik Ozellikler:

Calisma Gerilimi(Un)

: 100V - 240V AC 50/60Hz.

Calisma Frekansi : 50/60 Hz.

Calisma Gicl : <10VA

Calisma Sicakligi : -20°C.....+55°C
Gosterge : 3x3 dijit display, 8x LED
Sivi Hassasiyeti : <50kQ

Yiiksek Akim(Termik) : Maks. 30A

Baglanti Sekli

: Terminal baglanti

Kontaklar : 3A/ 250V AC (Rezistif Yik)
Kablo Capi : 2.5mm?

6mm? (akim giris ve cikislari)
Agirlik : Max. 380gr.
Montaj : Klemens rayina montaj
Calisma irtifasi : <2000metre
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11. Menii Parametre Listesi:

Parametre Parametre Ads Minimum | Maksimum Var_sayllan Birimi
Numarasi Deger Deger Deger
P.1 Yiksek Akim Set 1 30 15 A
P.2 Yiksek Akim Gecikme 0 30 5 Sn.
P.3 Yiiksek Akim Reset Off/0.1 99 Off Dk.
P.4 Yiksek Akim Reset Sayisi off/1 20 Off -
P.5 Disiik Akim Set 1 30 0 A
P.6 Disiik Akim Gecikme 0 30 5 Sn.
P.7 Diistik Akim Reset Off/0.1 99 off Dk.
P.8 Dislik Akim Reset Sayisi Off/1 20 Off -
P.9 Akim Asimetri Set %10 %100 %50 A
P. 10 Akim Asimetri Gecikme 0 30 5 Sn.
P. 11 Akim Asimetri Reset Off/0.1 99 Off Dk.
P. 12 Akim Asimetri Reset Sayisi Off/1 20 Off -
P.13 Demeraj Carpani 1.0 5.0 20 -
P. 14 Demeraj Zamani 0 30 5 Sn.
P. 15 Sigorta Koruma On off Off -
P. 16 Yiiksek Gerilim Set 400 460 430 \%
P.17 Diisiik Gerilim Set 200 360 300 Y
P.18 Gerilim Asimetri Set %5 %50 %20 \%
P.19 Elektrot Set 1 100 85 -
P.20 Elektrot Okuma Degeri - - - -
P. 21 Ust Elekt. Bekleme Zmn. 0.1 99 0.1 Dk.
P.22 ilk Acilis Bekleme Zmn. 1 999 5 Sn.
P.23 Role On/Off Sayisi - - - -
P. 24 Réle On Zamani - - - Saat
P. 25 Fabrika Degerlerine Don - - _ _
P. 26 Yazilim Versiyonu - - - _
P. 27 Mentiden Cikis - - - -
;I/\lze.l:fitlvi::{ense.com.tr TURK MALI c E
Mail: info@tense.com.tr -10- Dokiiman Numarasi: DK-086-1




